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Conception 
paramétrique ou
paramétrisme?

Hôtel Morpheus | Zaha Hadid Architects 2018| Macao SAR



Que voyez-vous?

Campus Swatch Omega (2019), Architecte: Shigeru Ban Architects, Bienne Suisse



Certains de ce que vous devriez voir.

Campus Swatch Omega (2019), Architecte: Shigeru Ban Architects, Bienne Suisse

La conception paramétrique (conception assistée par algorithme, conception 
générative, etc.) est un système de création basé sur les dépendances entre 
les paramètres ou géométries et des actions ou fonctions liés ensemble afin 
d’aboutir à un algorithme permettant de modifier la relation entre ces actions. Il est 
basé sur l'échange d'informations via des données numériques. La conception 
paramétrique est un état d'esprit et peut être considéré comme un outil en soi. Il 
peut être utilisé à différentes étapes des systèmes de création architecturale et peut 
inclure divers degrés d'intervention du concepteur (humain).



Museo Soumaya (2011) | Architecte: Fernando Romero Enterprise | Mexico City, Mexico



Museo Soumaya (2011) | Architecte: Fernando Romero Enterprise | Mexico City, Mexico





Recherche de la 
forme, de la 
structure et de la 
technologie de 
fabrication 

Projet thèse
6802 H
Automne 

Orientation 
projet thèse

« Bootcamp »
La pensée 
algorithmique. 
Outils, 
algorithmes, 
stratégies
« Grasshopper » 

AC6801/2/3 H 2024 
Format 

Séminaire ARC 6803H

Débutant

Intermédier
Objet 1 – retro ingénierie 

Scripting (Python)

Objet 2 – retro ingénierie 

Proposition 
individuelle 
20%

Développement des 
concepts sélectionnés 
pour la construction 
des trois structures du 
pavillon

Équipe 5-6 étudiant.es

30%

Optimisation du flux de 
production et création 
des données de 
fabrication.
Présentation 
numérique

Équipe 5-6 étudiant.es

Installation du 
pavillon et 
présentation 
finale 

Travail en 
commun
30%

Outils/modelés virtuels Maquettes, échelle réduite Pavillon, grande échelle Bâtiment



Francis Alphonso + Marc Antoine Langelier  2021 Pierre-Alexandre Mireault + Nicolas Bélanger 2021



Anaïs Duclos 2022Grégoire Gaudreault et Christian Molina 2022



Caroline St-Hilaire et Delphie Poulin 2021 Juliette Mezey et Sarah Murray 2022



2021 – Pavillon A(fin)ne
L’équipe du projet. 

Atelier de recherche ARC 6801 H

Étudiants :

    Francis Alphonso
    Nicolas Bélanger

    Camille Bérubé
    Youstina Magdy Faltas

    Eva Gamacchio
    Marc-Antoine Langelier
    Kevin Larouche-Wilson

    Maryam Mansy
    Pierre-Alexandre Mireault

    Olivier Morissette
    Elie Nahra

    Delphie Poulin
    Caroline St-Hilaire

Tuteurs :

    Thomas Balaban
    Andrei Nejur













Pavillon NœudAL  2022 
L'équipe de développement et de 

construction
Tuteurs et chercheurs de l'atelier

Andrei Nejur
Thomas Balaban

Étudiants de maîtrise

Marc-Antoine Boulé
Christian Gonzalez

Charles Cauchon
Anaïs Duclos

Grégoire Gaudreault
Kévin Larouche-Wilson

Juliette Mezey
Sarah Murray
Lucas Ouellet







Le nœud n’est que de 300 grammes et est compatible avec n’importe quel profil de bois d’œuvre dimensionnel.
Les 3 directions spatiales peuvent être accommodées par la conception du nœud.



Les nœuds peuvent être assemblés manuellement, seuls les outils à main sont nécessaires.







Timelapse video
https://youtu.be/hEyBHXypd1s 

https://youtu.be/hEyBHXypd1s
https://youtu.be/hEyBHXypd1s


Plateforme de fabrication robotique du LAIR @ UdeM



Juliette Mezey 2022Anaïs Duclos 2022



Grégoire Gaudreault 2022Charles Cauchon 2022



Francis Alphonso 2021



https://youtu.be/vhTE42ux8G8?si=n5hqZk05kT2XyDID
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