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Conception
parametrique ou
paramétrisme?




Z(’arhpys Swa 3 Architecte:



Certains de ce que vous devriez Voir.

La conception paramétrique (conception assistée par algorithme, conception ./<‘
générative, etc.) est un systeme de création basé sur les dépendances entre :
les parametres ou géomeétries et des actions ou fonctions liés ensemble afin
d'aboutir a un algorithme permettant de modifier la relation entre ces actions. Il est
basé sur I'échange d'informations via des données numériques. La conception
paramétrique est un état d'esprit et peut étre considéré comme un outil en soi. || _ s 2
peut étre utilisé a différentes étapes des systémes de création architecturalef@tpeuts
inclure divers degrés d'intervention du concepteur (humain). Tl

Campus Swatch Omega (2019), Architecte: Shigeru Ban Architects, Bienne Suisse
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Museo Soumaya (2011) | Architecte: Fernando Romero Enterprise | Mexico City, Mexico
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Museo Soumaya (2011) | Architecte: Fernando Romero Enterprise | Mexico City, Mexico
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Edge Constraint Setting & {

Perpendicularization with Edge Constraints




AC6801/2/3H2024 | Orientatior
projet these : A
Format Projet these
70N 70N 6802 H
Automne
« Bootcamp » Recherche de la Développement des Optimisation du flux de Installation du
La pensée forme, de la concepts sélectionnés production et création pavillon et
algorithmique. structure et de la pour la construction des données de présentation
Outils, technologie de des trois structures du fabrication. finale
algorithmes, fabrication pavillon E> Présentation
stratégies numeérique
« Grasshopper »
Proposition Equipe 5-6 étudiant.es Equipe 5-6 étudiant.es Travail en
individuelle commun
20% 30% 30%
Séminaire ARC 6803H
Intermédier E> Scripting (Python) E>
Débutant Objet 1 - retro ingénierie Objet 2 - retro ingénierie
Outils/modelés virtuels > Maquettes, échelle réduite O Pavillon, grande échelle ) Batiment
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Pierre-Alexandre Mireault + Nicolas Bélanger 2021

Francis Alphonso + Marc Antoine Langelier 2021
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Caroline St-Hilaire et Delphie Poulin 2021 Juliette Mezey et Sarah Murray 2022




2021 - Pavillon A(fin)ne
L'équipe du projet.
Atelier de recherche ARC 6801 H

Etudiants :

Francis Alphonso
Nicolas Bélanger
Camille Bérubé
Youstina Magdy Faltas
Eva Gamacchio
Marc-Antoine Langelier
Kevin Larouche-Wilson
Maryam Mansy
Pierre-Alexandre Mireault
Olivier Morissette

Elie Nahra

Delphie Poulin

Caroline St-Hilaire

Tuteurs :

Thomas Balaban
Andrei Nejur




Maximum displacement
196 cm

1mm AL (3003) shell

Failure zone
Concentrated bending moment

Fixed supports
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Andrei Nejur
Thomas Balaban
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Anais Duclos

Grégoire Gaudreault

Kévin Larouche-Wilson
Sarah Murray
Lucas Ouellet

Etudiants de maitrise
Marc-Antoine Boulé
Christian Gonzalez
Charles Cauchon
Juliette Mezey
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Engraved fold line
Matched bolt holes

Pre-cut wood screw hole

Construction timber 2x4

Folded Imm AL plate
Precut bolt hole &

Folded AL side plate

Pre-cut slit

Planar 3mm AL plate Planar 3mm AL plate

Connection flap Pre-cut attachment ring

Le nceud n'est que de 300 grammes et est compatible avec n'importe quel profil de bois d'ceuvre dimensionnel.
Les 3 directions spatiales peuvent étre accommodées par la conception du nceud.
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https://youtu.be/hEyBHXypd1s
https://youtu.be/hEyBHXypd1s
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uliette Mezey 2022



A5k O 4% -2 a = 4 b N3

Charles Cauchon 2022 Grégoire Gaudreault 2022



Francis Alphonso 2021




https://youtu.be/VhTE42ux8G8?si=n5hqZk05kT2XyDID
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